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บทคดัย่อ 
 

ปริญาณนิพนธ์น้ีน าเสนอวงจรตวัควบคุมพีไอดีโหมดแรงดนัท่ีสร้างข้ึนจากอุปกรณ์
แอคทีฟ 2 รูปแบบคือ ใชอ้อปแอมป์และวงจรสายพานกระแสโดย แต่ละวงจรนั้นต่อร่วมกบั
ตวัต้านทานและตวัเก็บประจุ ซ่ึงในส่วนพี,ไอและดีนั้นจะต่อขนานกันและต่อกับวงจร
ผลรวมสัญญาณ โดยใช้สวิตช์ในการเลือกการท างานของแต่ละตัวควบคุม เม่ือท าการ
ทดสอบคุณลกัษณะการท างานของวงจรโดยใชโ้ปรแกรม PSPICE และต่อวงจรจริง พบว่า 
วงจรตัวควบคุมพีไอดีเลือกใช้วงจรสายพานกระแส เป็นอุปกรณ์ แอคทีฟหลกันั้ นย่าน
ความถ่ีใชง้านกวา้งกวา่วงจรท่ีใชอ้อปแอมป์ ซ่ึงใหผ้ลตามทฤษฎีท่ีไดก้ล่าวไว ้
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Abstract 
 

This thesis presents two voltage mode PID controller circuits . The circuits 
implement from 2 active elements such as operational amplifiers (OP-AMPs) and second 
generation current conveyors (CCIIs). Each of circuits is composed of inverting amplifier, 
integrator, differentiator, and summing amplifier. These circuits are connected as parallel 
structure. Additional, PI and PD controllers are created from the proposed PID controllers 
by switch selection. The PSPICE simulation and the experiments results are found that the 
PID based on CCIIs has wider frequency range than The PID using OP-AMPs. Moreover, 
the results of the controllers show good agree with the theoretical analysis. 
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