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บทคัดย่อ 
 ปริญญานิพนธ์น้ี น าเสนอการออกแบบและการสร้างเคร่ืองสไลด์เน้ือหมูอตัโนมติัโดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์เป็นตวัควบคุมการท างานของสเต็ปป้ิงมอเตอร์เพื่อก าหนดต าแหน่งการตดั
และใช้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบัในการหมุนใบมีดเพื่อสไลด์เน้ือหมู โดยมีจอแอลซีดีท าหน้าท่ี
แสดงค่าความหนาของเน้ือหมูและจ านวนช้ินท่ีสไลด์ โดยเลือกค่าความหนาทางคียแ์พ็ด เคร่ือง
สไลด์เน้ือหมูอตัโนมติัโดยใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ท่ีน าเสนอไดถู้กสร้างข้ึนและท าการทดสอบ 
ผลการทดสอบแสดงให้เห็นถึงการท างานท่ีน่าพอใจของเคร่ืองน้ี และมีค่าความผิดพลาดของความ
หนาไม่เกิน 6 % 

 
ค าส าคัญ: ไมโครคอนโทรลเลอร์, เคร่ืองสไลดห์มูอตัโนมติั, จอแอลซีดี 
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Abstract 
This thesis presents the design and construction of an automatic slide pork machine. 

Microcontroller control the stepping motor for setting the desire position to cut and using AC 
motor to move the cutter for slide porks. The LCD is displayed the pork thickness and amount of 
slide pork and the thickness is selected by keypad. The proposed machine is constructed and 
tested and its performance is demonstrated to be satisfactory and has an error of thickness not 
greater than 6 %. 
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